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Motivations

Disposer d’un robot d’exploration léger et configurable permettant : 

• l’exploration d’un écosystème d’affaires local au travers des pages web, 
(p. ex. découverte de nouveaux opérateurs)

• la production de données pour l’analyse de graphes d’hyperliens.
(p. ex. exportation vers Gephi ; cf. Hansen et al., 2010)
 

Contraintes imposées (positionnement) : 

• centrage sur l’exploration des sites,
• respect de la philosophie KISS (Keep It Simple, Stupid),
• compatibilité avec les outils d’analyse de graphes (p. ex. Gephi),
• complémentarité aux logiciels pour grands graphes (p. ex. Hyphe).
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https://gephi.org/
https://github.com/medialab/hyphe


Application au projet « FabricAr3v »

Crédits : Cédric Cabanel <cedric.cabanel@univ-lille.fr>.
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mailto:cedric.cabanel@univ-lille.fr


Utilisation du programme

Le programme se lance en ligne de commande : 

#!/bin/bash
python3 run.py init <monprojet>
python3 run.py crawl inside <monprojet>
python3 run.py export csv <monprojet>
python3 run.py export graph <monprojet>

Le programme a été testé sous Ubuntu Linux.

Le logiciel est programmé en Python. 

Les dépendances incluent Beautiful Soup.

La base de données est SQLite.
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https://www.sqlite.org/
https://beautiful-soup-4.readthedocs.io/
https://www.python.org/


Configuration du programme

La configuration est gérée, d’une part, via les paramètres de la ligne de commande,
d’autre part, via un fichier de configuration (run.cfg).

Paramètres : 
init Création de la base de données et initialisation de la table « urls_init » avec la liste d’URLs d’amorçage.
crawl Exécution de l’exploration sur base de la liste d’URLs.

inside Exploration des URLs associées aux domaines fournis dans la liste d’amorçage uniquement.
outside Exploration de toutes les URLs trouvées (mode divergent).

export Exportation des données issues de la base de données une fois l’exploration terminée.
csv Exportation des liens entre pages au format CSV.
graph Exportation des liens entre pages au format DOT.

Configuration :
limit Nombre maximal d’URIs explorées.
depth Profondeur de l’exploration.
stealth Fonctionnement « discret » ou non.
timeout Délai de timeout à l’ouverture d’une page
sqldot Filtrage pour l’exportation du graphe d’hyperliens (SQL).
sqlcsv Filtrage pour l’exportation du tableau de données (SQL).
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Structure de la base de données

La base de données comporte trois tables :

urls_init urls links
url

fulldomain
domainname

url
fulldomain

domainname
iscrawled

iserror
isignored

hyperlink_from
hyperlink_to

fulldomain_from
fulldomain_to

domainname_from
domainname_to

Avec : 

url_inits URLs permettant d’amorcer l’exploration.
urls Liste des URIs découvertes.
links Liste des liens découverts.
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Publication

Le code source a été publié en ligne (Spygraph) sous licence GPL v3.

Les contributions sont les bienvenues :

• les retours d’expérience (positifs ou négatifs),
• les comparaisons à d’autres logiciels,
• les rapports de bugs,
• les suggestions de modifications,
• les codages de nouvelles fonctionnalités...

Contacter Robert VISEUR <robert.viseur@umons.ac.be>.

En cas d’utilisation, la référence à l’article de présentation sera appréciée : « Robert
Viseur  (2022),  Spygraph :  un  robot  d’exploration  léger  dédié  à  l’analyse  de  graphes
d’hyperliens. Inforsid, Dijon (France) ».
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mailto:robert.viseur@umons.ac.be
https://www.gnu.org/licenses/gpl-3.0.html
https://cryptpad.fr/drive/#/2/drive/view/CmPjSumslJ3GJurykJo+kK4kgm+VqXbrTqg5JldIkFc/


Perspectives

Perspectives à court et moyen terme : 

• Générer des rapports d’exploration.
• Rajouter un mode strict au crawl.
• Améliorer la fonctionnalité de filtrage (exportation).

Perspectives à long terme : 

• Extraire automatiquement, pour chaque page, un ensemble d’expressions, puis : 
◦Permettre un filtrage par « mots »-clefs.
◦Produire des nuages de « mots »-clefs.

• Compléter le robot d’exploration par un indexeur (p. ex. PyLucene).
• Accélérer l’exploration par « focused crawling » (cf. Micarelli et al., 2007).

Cf. Viseur (2012, 2014a, 2014b) pour des exemples.
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https://lucene.apache.org/pylucene/


Démonstration
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Ce support de présentation est diffusé sous licence CC-BY-ND.
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